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SM556 — Drive digital para motor de passo

SM556 — Manual do usuario

1. Introducéo

Descricao

O SM556 € um driver de motor de passo digital de nova geracdo, baseado em um
processador DSP de 32 bits, a combinacdo da tecnologia de anti-ressonancia, baixo
ruido, micropasso e aumento de temperatura baixa melhora significativamente o
desempenho do motor de passo, tem baixo nivel de ruido, vibracdo pequena, baixo
acréscimo de temperatura e torque em alta velocidade. O driver usa a tecnologia PID
adaptavel online, sem ajuste manual pode ser gerado automaticamente 0s parametros
ideais para diferentes motores e alcancar o melhor desempenho.

Faixa de tensdo de alimentacdo de 20 VCC a 50 VCC, adequada para comandar
motores de passo hibridos de 2 fases com corrente de fase abaixo de 5,6A. O
micropasso pode ser definido desde o passo original completo até 51200 passos/rev e
a corrente de saida pode ser definida de 2,1A a 5,6A; com reducdo automatica de
corrente ociosa, autoteste, sobretenséo, subtensao e protecdo de sobrecorrente.

Caracteristicas

® Alta performance com 6timo custo beneficio

® Micropasso

® Reducdo de corrente automatica

® E/S opticamente isoladas

® Frequéncia de resposta méaxima de até 200Kpps

@® Baixo acréscimo de temperatura e movimentos suaves
® Tecnologia de PID adaptativo online.

Aplicacdes

Adequado para uma variedade de equipamentos e instrumentos de automacao. Por
exemplo: maquina de rotulagem, maquina de corte, maquina de embalagem, plotter,
maquina de gravacdo, maquinas-ferramentas CNC e assim por diante. Ele sempre tem
um bom desempenho quando aplicado em equipamentos que requerem baixa vibracéo,
baixo ruido, alta precisao e alta velocidade.

Especificacdes Elétricas

Parametro Min Tipico Max Unid.
Tens&o de alimentacéo 20 - 50 VDC
Corrente de saida 0 - 5.6 A
Freq. do sinal de pulso 0 - 200 KHZ
Corrente do sinal de ! 10 16 mA

entrada
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2. Ajuste da corrente e do micropasso

SM556 — Manual do usuario

Ajuste da corrente de saida

Pico RMS SW1 SW2 SW3
Padréo fabrica off off off
2,1A 1,5A on off off
2,7A 1,9A off on off
3,2A 2,3A on on off
3,8A 2,7A off off on
4,3A 3,1A on off on
4,9A 3,5A off on on
5,6A 4,0A on on on

Ajuste de corrente com motor parado

SW4 ¢ usado para configuracdo de corrente de paralisacdo. OFF significa que a corrente
de parada é a metade da corrente dinamica; e ON significa que a corrente de parada é
igual a corrente dindmica selecionada. Normalmente, 0 SW4 é colocado em OFF, a fim
de reduzir a temperatura do motor e do driver.

Ajuste do micropasso

Passo/Rev SW5 SW6 SW7 SW8
padrdo on on on on
800 off on on on
1600 on off on on
3200 off off on on
6400 on on off on
12800 off on off on
25600 on off off on
51200 off off off on
1000 on on on off
2000 off on on off
4000 on off on off
5000 off off on off
8000 on on off off
10000 off on off off
20000 on off off off
40000 off off off off
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3. Ligacao elétrica
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Conector dos sinais de controle

Conector dos sinais de controle
Nome | Descrigdo
PUL+ | Sinal de pulso - positivo
PUL- | Sinal de pulso - negativo
DIR+ | Sinal de direcéo - positivo
DIR- | Sinal de direcéo - negativo
ENA+ | Sinal de inibi¢do do giro- positivo, normalmente desconectado
ENA- | Sinal de inibi¢do do giro - negativo, normalmente desconectado

Conector da alimentacdo e motor

GND Terra da alimentacdo (negativo)
+VDC Alimentacdo +20~+50 VCC
A+
Motor fase A
A-
B+
Motor fase B
B-

Interface do conector de sinais de controle

CONTROLLER DRIVER
PULSE R_ puL+ 2700
SIGNAL® == *fK
PUL-

DIR o —R_ Dir+| 2700 i
SIGNAL e *; ,—
SYORKEC it png

GND © ENA- E 20§

Figural: Catodo comum (PNP)
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CONTROLLER DRIVER
VCC o PUL+ m
PULSE . —R . PUL- *’K
SIGNAL —
DIR+] 2700
DIR o —B— DIR- *4(
STGNAL —
ENAH 2700
ENABLE, R ENA- L 274
STGNAL h—

Figura2: Anodo comum (NPN)

CONTROLLER DRIVER
PULSE R puisf2700 ]
DIR —R__ DIR+| 2700
SIGNAL® = Y[
ENABLE o —R _ ENA4 2700 |
STGNAL e m— ,
GND © ENA- * K
DC POWER || GND
+20V-+50V A\
] A+
A-
MOTOR) — ..
— .

Figura 3: Conexao tipica

VCC

R

SV

0

12V

68002

24V

1.8KQ

Tabela 1




/METALTEX

4. Problemas e solucgdes
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Problema Possivel causa Solucéo
N4o ha alimentagao Verifique a tenséo de
alimentacéo
O motor . L. e .
Né&o ha sinal de pulso Verifique o sinal
nao gira
O drive esta desabilitado Nao conecte ENA
Tensz_io de ahment_ac;ao Verifique a tensdo de
muito alta ou baixa ! ~
alimentacéo
Indicacao Conex&o do motor em curto Verifique a conexao do motor
ALM acesso

Ligacdo do motor errada

Verifique a conexdo do motor

Motor ou drive defeituoso

Troque motor ou drive

O motor gira na

direcdo errada

Fases do motor com ligacao
invertida

Inverta as fases do motor

Cabo do motor partido

Verifique as ligacdes

Posicéo

imprecisa

Micropasso ajustado
erroneamente

Faca o ajuste correto

Carga do motor muito alta

Aumente a corrente

Interferencia no sinal de
pulso de controle

Elimine a interferencia

Motor travando

A tensdo de alimentagdo esta

muito baixa

Tente usar uma tensao mais
préxima do limite maximo

O tempo de aceleracéo é
muito curto

Aumente o tempo de aceleragao

A corrente ajustada € baixa

Aumente o ajuste de corrente

Torque do motor é muito
baixo

Trogue 0 motor
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5. Dimensdes mecanicas (unit: mm(inch),1 inch = 25.4mm)
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