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1. TECLAS E DISPLAY

Durante a energizagéo, o display superior indicara PROG. Ja o display inferior mostrara
a versao do Firmware por 6 segundos.

TECLA MODO: [=] Seleciona um pardmetro a ser visto ou ajustado. Pressione a
tecla =] para avangar para o proximo parametro. Pressione [@] e [4] para retornar ao
parametro anterior.

TECLA DE INCREMENTO:[4] Incrementa o valor do paréametro selecionado.
TECLA DE DECREMENTO: [X] Decrementa o valor do parametro selecionado.
TECLA RESET:[El Pressione para:

- Retornar a tela inicial.

- Resetar o alarme assim que este for desativado.

- Pausar o modo manual, auto-ajuste ou de calibrag&o.

- Limpar mensagens de erro referentes a comunicacéo e auto-ajuste.

- Reiniciar o temporizador assim que este for zerado.

- Entrar no menu de controle manual caso algum erro ocorra.

2. DIAGRAMA DE MENUS
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(AUTO-TUNE)

1. No Menu Inicial de Indicagéo pressione o botéo [l por 5 segundos e o display
mostrara [se&l. Agora pressione por 5 segundos para acessar o Menu de Configuragao.
2. No Menu Inicial de Indicag&o pressione o botao [l por 6,2 segundos e o display
mostrara . Agora pressione por 5 segundos para acessar o Modo Manual.
3. No Menu Inicial de Indicagao pressione o botéo [l por 7,4 segundos e o display
mostrara Agora pressione por 5 segundos para acessar o modo de Auto-Ajuste.
4. No Menu Inicial de Indicagéo pressione o bot&o [l por 8,6 segundos e o display
mostrara . Agora pressione por 5 se gundos para acessar o Menu de Calibragéo.

2.1 Menu Inicial

de Indicagao: Os
parametros do menu
abaixo dependem da

2.2 Menu de Configuragao:
Esta categorizado em 7 menus
distintos:

1. bASE: Menu Padréao

2.2.1 Menu Padrao
(bASE): Pressione a
tecla [2] ou [(¥] para
acessar o menu bASE no

display inferior. Depois
pressione a tecla [=] para
acessar seus parametros.

escolha do usuario.

2. Ct: Transformador de Corrente
3. CoMM: Menu de Comunicagéo

4. SEL: Selecao do usuario
collE 5. El: Menu de Evento s e
6. ALRM: Menu de Alarmes
SP1 7. oUT: Menu de Saida EollE
Bl 2 |G 2.2.2 Menu do Transformador de gi;g
ELl| s & Corrente (Ct): Pressione [ ou @ para oFss |=
Ll SR (@ acessar o menu no display inferior. T s
B[ oR |8 Depois pressione [E] para acessar » |=
seus parametros. NLO_|[=1
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2.2.3 Menu de Comunicagéo (CoMM):
Pressione a tecla (2] ou[¥] para acessar
o menu no display inferior. Depois
pressione a tecla [E] para acessar seus
parametros.
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2.2.5 Menu de Evento (El): Pressione
a tecla 2] ou @] para acessar o
menu no display inferior. Depois
pressione a tecla [=]l para acessar
seus parametros.
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2.2.7 Menu de Saida (oUT):
Pressione as teclas [£] ou [¥] para
acessar o menu no display inferior.
Depois pressione a tecla [=] para acessar
seus parametros.
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2.3 Modo Manual: Pressione a tecla [=]
por 5 segundos até que o sinalizador MANU
pisque para acessar seus parametros.
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2.4 Modo Auto-Ajuste: Pressione
a tecla [= por 5 segundos até que o
sinalizador auto-tune pisque para acessar
seus parametros.

2.2.4 Menu de Selegdo do Usuario (SEL):
Pressione a tecla (] ou [X para acessar o
menu no display inferior. Depois pressione
a tecla [2] para acessar seus parametros.
Até 8 parametros poderao ser utilizados.
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2.2.6 Menu de Alarme (ALRM): Pressione
a tecla 3 ou 71 para acessar 0 menu no
display inferior. Depois pressione a
tecla (@] para acessar seus parametros.

SET B/M ALRM

e |
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MFN
[ | AmMD
GBI | My
I | MFT
O] | msp
B[] | mov
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[
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2.5 Modo de Calibragao: Pressione
ateclal® por 5 segundos para entrar
no modo de calibragéo. Depois pressione a
tecla[=l por 5 segundos para realizar
a calibragéo.
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Atengao: A utilizagdo dos modos manual, auto-ajuste e calibragéo resultara na quebra
do loop de controle e na alteragdo de alguns dados.



3. PARAMETRIZACAO:

Vodbus | Parametro Descrigo Faixa 27 RR Taxa de subida 0.0 a 500.0°C (900.0°F)
0 SP1 Set Point 1 SP1L a SP1H Funcio d NoNE: Desligado
ungéo do . )
COOL: Resft to PID
1| sP2 Set Point 2 SP1L a SP1H 28 | OUT2 controle o 1‘_5;[;2:"10
secundario : . .
2 SP3 Set Point 3 SP1L a SP1H rAL1: Alarme 1 invertido
7 | DTMR TEFF“{Z?;ZZ‘;” 3&:?3’? RELY: Relé Eletromecanico
g Ssrd : Relé de Estado Selido
J_{C: Termopar tipo J Saida do 4-203 S!nal analt')g!co (4-20mA)
K_tC: Termopar tipo K 29 | 02TY comz;!e. 0-20: Slr\al analoglf;o (0-20mA)
T_tC: Termopar tipo T secunaario 0-5V: Sinal analogico (0-5Vcc)
E_tC: Termopar tipo E 1-5V: Sinal analdgico (1-5Vcce)
B_tC: Termopar tipo B 0-10: Sinal analdgico (0-10Vcc)
R_tC: Termopar tipo R
z—ig :IIZermopar ?po z Saida do controle  |BPLS: Transferéncia sem solavancos
| ermopar IIPO 20 O2FT secundario em caso 0~100%: Ajuste de poténcia
L_tC: Termopar tipo L de erro de leitura ON: Ligada
U_tC: Termopar tipo U . i
8 INPT | Sensor de entrada - p _P do sensor OFF: Desligada
P_tC: Termopar tipo P
C_tC: Termopar tipo C Tempo de ciclo do
o 0a90 d
D_tC: Termopar tipo D 3 cvez controle secundario a0 segundos
Pt.dN: Termoresisténcia DIN PT100 ;
; e 3 cPB Banda prc_)pormonal 502 300%
Pt.JS: Termoresisténcia JIS PT100 de resfriamento
4-20: Sinal analégico (4-20mA)
0-20: Sinal analégico (0-20mA) 33 DB Banda morta 363 36%
0-5V: Sinal analégico (0-5Vcc)
1-5V: Sinal analégico (1-5Vcc)
0-10: Sinal analégico (0-10Vcc) NoNE: Desligado
Unidage de oC: Graus Celsius diMR: Temponza'do.r (Retardo)
9 | uNT | OF: Graus Fahrenheit dE.H: Méximo
peratura ! GE.Lo: Mini
Pu: Unidade de Processo -Lo: Minimo
No.dP: Sem ponto decimal 34 A1FN Tipo de alarme 1 deL'/-I.I:DForf dz F:xia
10 DP Ponto decimal 1-dP:1(000.0) o en'r? e
2dP: 2 (00.00) PV.HI: Maximo (PV)
3-dP: 3 (0.000) PV.Lo: Minimo (PV)
H.bK: Falha de Aquecimento
" INLO Inicio de escala -19999 a 45536 H.St: Curto na Resisténcia
12 INHI Fundo de escala INLO+50 a 45536
Limite inferior NoRM: Alarme padrao
13 SP1L de set point ~19999 a 45536 . LtCH: Alarme com retardo
Modo de operagédo
35 | ATMD do alarme 1 HolLd: Alarme de pulso
imi i Lt.Ho: Alarme de pulso e retardo
14 | spin | e superior SP1L a 45536 P .
P SP.Ho: Alarme de set point
0: Desligado
0.2: 0.2 segundos 36 | ATHY Hlste(riese| de co;nrole 0.0 a50°C (90.0°F)
0.5: 0.5 segundos 0 alarme
1: 1 segundo
15 | AT Filtro digital 2: 2 segundos Saida do alarme 1 OFF: Desligada
de entrada 5: 5 segundos 37 ATFT eml caso de erro ON: Ligada
10: 10 segundos de leitura do sensor -H9
20: 20 segundos
30: 30 segundos 38 A1SP Set Point do alarme 1 -19999 a 45536
60: 60 segundos
Fai just
39 | AIDV o fe o -19999 a 45536
17 PB | Banda proporcional 0a 500.0°C (900.0°F) 0 alarme
. ALM: Saida normal
18 Tl Tempo de integral 0 a 3600 segundos 40 | A20T Saida do alarme 2 RALM: Saida invertida
19 D Tempo de derivativa 0 a 360 segundos
Fungéo do REVR: Agéo reversa (Aquecimento) NoNE: Desligado
20| OUTT | ontrole principal dIRt: Agéo direta (Resfriamento) diMR: Temporizador (Retardo)
dE.HI: Maximo
RELY : Relé Eletromecanico dE.Lo: Minimo
Ssrd : Relé de Estado Sélido db.HI Fora da Faixa
. 4-20: Sinal analégico (4-20mA) Lo: Dentro da Fai
Saida do - Si bai Tipo de alarme 2 db.Lo: Dentro da Faixa
21| O1TY | onirole principal 0-20: Sinal analogico (0-20mA) 41 | A2FN p PV.HE Méximo (PV)
0-5V: Sinal analégico (0-5Vcc) PV.Lo Minimo (PV)
1-5V: Sinal analogico (1-5Vcc) A )
0-10: Sinal analogico (0-10Vcc) H.bK: Falha de Aqugm[neﬂo
H.St: Curto na Resisténcia
Selecione BPLS (Transferéncia sem E1.C.0: Evento 1
Saida do controle solavancos) ou 0.0 ~ 100.0% para E2.C.0: Evento 2
22 O1FT principal em €as0 | continuara fungéo de controle da saida 1
de erro de leitura .
do sensor se o sensor falhar, ou selecione OFF (0)
ou ON (1) para o controle ON-OFF
N NoRM: Alarme padrao
Histerese do
23 | O1HY | controle principal 0.1250.0°C (0.2 2 90.0°F) Modo de operacdo LtCH: Alarme com retardo
(ON-OFF) 42 | A2MD HoLd: Alarme de pulso
do alarme 2
Tempo de ciclo do Lt.Ho: Alarme de pulso e retardo
24 | CYC1 | controle principal 0290 segundos SP.Ho: Alarme de set point
25 | OFST | Offsetde entrada 02 100% 43 | A2HY | Histerese do alarme 2 0.0 250.0°C (90.0°F)
NoNE: Desligado Saida do alarme 2 - Desli
26 | RAMP | Fungao rampa MINR: Graus por minuto a4 | AOFT em caso de erro OFF: Desligada

HRR: Graus por hora

de leitura do sensor

ON: Ligada

45 | A2SP | Setpoint do alarme 2 -19999 a 45536
Faixa de ajuste do
46 | A2DV alame 2 -19999 a 45536
. ALM : Saida normal
47 | A30T | Saida do alarme 3 RALM Saida invertda
NoNE: Desligado
dtMR: Temporizador (Retardo)
0E.HI: Maximo
dE.Lo: Minimo
db.HI: Fora da Faixa
. db.Lo: Dentro da Faixa
Tipo de alarme 3
48 | A3FN ipo de alarme PV.HE Msimo (PV)
PV.La: Minimo (PV)
H.bK: Falha de Aquecimento
H.St: Curto na Resisténcia
E1.C.0:Evento 1
E2.C.0:Evento 2
NoRM: Alarme padréo
Modo B LCH: Alarme com retardo
o || d" T °"era3@a° HoLd: Alarme de puiso
0 alarme Lt.Ho: Alarme de pulso e retardo
SP.Ho: Alarme de set point
50 | A3HY | Histerese do alarme 3 0.0a50.0°C (90.0°F)
Saida do alarme 3 .
51 | A3FT em caso de erro OFF: Pgsllgada
de leitura do sensor ON: Ligada
52 | A3SP | SetPointdo alarme 3 -19999 a 45536
53 | apy | Fanadeauste 19999 245536
do alarme 3
61 | BrLt Transferéncia de valores 02100
sem solavancos para MV1
Transferéncia de valores
62 | BPL2 sem solavancos para MV2 02100
Tenséo de deteccao
63 | CJoL | durante a calibragéo 0a7552
baixa da junta fria
64 | PV64 | Valor de Processo -19999 a 45536
65 | SV65 | Valorde Set Point SP1L a SP1H
Wi Valor da variavel
86 | manipulada para 0a100%
saida 1
M2 Valor da variavel
67 67 manipulada para 0a100%
saida 2
Tempo restante do
68 | TIMER temporizador DTMR 0245536
69 | EROR Ermro 0 a 65535
70 | Mopg |  Modo de operacio 026553
e status do alarme
71 |PROG71 Cddigo do programa 62.XX
72 | CMND | Cddigo de comando 0265535
73 | JOBT | Cddigo de trabalho 0a65535
74 | JOB2 | Cddigo de trabalho 0a65535
75 | JOB3 | Cddigo de trabalho 0265535




4. ESQUEMA ELETRICO

Temperatura da M4 | CTIR| LeitoradoCT 1 0a 150
76 |CJCT junta fria -4000 a 9000
. . 115 | CT2R | LeituradoCT 2 0a150 —_
77 |ADLo| CalbragRodonivel | _1qq 5 199 TXA
baixo de mV Alame para OFF: Desligado I_
116 | HBEN | detecgdo de falha o + 1 4+
i - , de i oN: Ligado RS-485 oP2
78 | ADH | Calibragao do nivel 1999 a 1999 .
a Histerese do OP1 — or
alto de mV
117 |HBHY | alarme de falha 0a50 = j TXB — ALt
Calibragzo do nivel de aquecimento 2 EN
79 |RTDL baixa de RTD -1999 a 1999 "8 Corrente de
HBAT | disparo do aiarme 0a120 — |
d 1
Calibragao do nivel eCOrmte e +_-, CT1 El2
80 |RTDH| 5 4e RTD -1999 2 1999 119 | HB2T giSDaro do a\armz 0a120 3|v+ }_b
le
p = ; Alarme de - Degli 1 AL2
81| ciLo Calllbraga(‘) do n|YeI 5240 120 | HsEN aurto ciraito OFF: Pgshgadc
baixo da junta fria no aquecimento oN: Ligado A alpTa
Histerese do alarme
Calibragéo de nivel 121 [HSHY | "o curto cireuito 0250 —
82 | CUHI |7 da junta fria -1999 a 1999 o GD B TC+ - r—
122 |HSIT|  dsparodo 0a120 + 5 g"IAB+ + <+
Calibragao do nivel R aarme de curto
83| viL baixo de V1 199921999 123 | HS2T | %?sr%rf:: ) 0a120 il o TC v | 90-250VAC
alarme de curto ot -
Calibrago do nivel o - ~|6] V- 47-63Hz
84 | vig | Coree0 1999 a 1999 dFLE: Padrdo de Fabrica 1% 1B LL TOVA
Selego de Ld.Us: Carregar configuragdes B L1 mA- o
Calibrag&o do nivel 127 | FILE ivo padré do usudrio
85 |MA1L baixg do MA1 -1999 a 1999 arquivo padrao s s: Armzzenarvcpnﬁguragﬁes
0 usuario
86 |Ma1G Calbrasdo donivel 1999 5 1999 128 | PV |erieldeProcesso 19969245536 5. PROGRAMAGAO:
1 ov | Vaorde set ot PiLaspi 5.1 Seguranca: Dois pardmetros estdo disponiveis para a protegao do
91| pLIL L&?ﬁ&?ﬁ&?ﬁ’ 02 PL1H ou 02 50% 9 | SV | Valorde set pain @ do usuario: PASS (Senha) e CODE (Codigo de acesso)
. . Valor de variavel — =
92 |pLqy | Limite maximo PL1L a 100% 130 | MV1 | manipulada para 02100% Cédigo de Acesso| Senha Access Rights
da poténcia 1 saida 1 0 Qualquer valor Todos os parédmetros sdo alteraveis
93 | pLoL | Limiteminimo |y o o i 0a50% Valor de varidvel =1000 Todos os parametros séo alteraveis
da poténcia 2 131 | MV2 | manipulada para 02100% 1000 A
e puaca p o #1000 Apenas os parametros do Menu Normal
Limite maximo saida 2 = = P
94 |PL2H| 4 poténcia 2 PL2L a 100% 9999 =9999 Todos os parametros sao alteraveis
132 | PASS | Senha de acesso 0a 9% #9999 Apenas SP1 ao SP3 s3o alteraveis
NoNE: Nenh amet - o -
’ df;;-u;;a;me ° Ajustavel: 0 9999 Outros =CODE Todos os pardmetros so alteraveis
dISP: DISP 133 | CODE | Cadigo de protegéo 1000:ME:5’£2':“9;‘|’°:° #CODE Nenhum parametro é alteravel
Pb: PB 9999 = Set Points desprc;tegidos . . . ~
eI 5.2 Saida de Controle: Existem 4 modos de controle para configuragdo:
td: TD 134 | OFTL Offset de calibragdo 110992 1999
01HY: OTHY para nivel baixo
OUT1| OUT2 | O1HY | O2HY | CPB DB
. i RR:RR 135 | OFTH Offset de calibragao 1999.2 1999
Seleciona até 8 Cpb: CPB para nivel alto Apenas Aquecimento |REVR X A X X X
. db: DB F——
parametros para X Limite inferior .
95| sEL deslocad /mﬁ :::: 136 | CALO | deentrada para 419999 a CAHIH1 Apenas Resfriamento | DIRT X A X X X
102| 1-8 | Serem fesocacts ATOV-AIDY calbragéo Aquecimento PID
para o Menu Normal A2HY: A2HY Limite superior Resfriamento ON-OFF REVR | DE.HI X 0 X X
de Indicagao A2SP: A2SP 137 | CAHI | deentrada para CALO+1 a 45536
A2dV: A2DV calibragdo .
Aquecimento PID
AHY: AHY . REVR | COOL X X o} o}
A3SP: A3SP Eg Eeservago Resfriamento PID
A3dV:A3DV eservado
A4HY: AdHY i X: Indisponivel
PROG | Codigo d Idem PROGT1 p
A4SP: A4SP 140 2090 % programa o O: Necessario ajustar de acordo com o requisitos do processo
A4dV: AdDV NoNE: Nenhuma A: Necessario caso o controle ON-OFF esteja configurado
PLAL: PLAL oo i
p2: SP2 substitui SP1 .
5.3 Sinal de entrada:
103 | OFst | Funca ional 1 NoNE: Nenhuma fungao 1S.A1: Reseta o alarme 1 . . . . .
ungao opciona R485: RS485 15,2 Reseta o alarme 2 INPT: Seleciona o tipo de sensor ou o tipo de sinal de entrada.
. 1S.A3: Reseta o alarme 3 - Termopar: J_TC, K_TC, T_TC, E_TC, B_TC, R_TC,S_TC,N_TCoulL_TC
NoNE: Nenhuma fungéo et ’ — T — ’ — ’ — ’ — » M » N —
104| OFs2 | Funcéio opcional 2 | £ Evento e Evento2 1S.A0: Reseta todos osalames | - Termoresisténcia: PT.DN ou PT.JS
¢ p El.CT:Evento 1e CT2 CA.LH: Desliga o retardo de alarme - Sinal analc’)gico: 4_20, 0_20, 0_60, 0_1V‘ 0_5V, 1_5V‘ 0-10V
or2 CTte Cr2 dot:Desigaasaidaprincipal | NJT: Seleciona a unidade de temperatura.
Pl Ne””.”'"f”(“;‘f‘o" " 141 | E1FN | Funcio doevento 1 do2 Deslgaasaidaseaundéra | _e o) °F. Caso nenhuma das anteriores tenha sido selecionada utilize PU.
-20; Retransmissao (4-20m; 3 i i . e
0120 Refransmissio (0-20mA) doizbaigazsdussates | pp. Seleciona a precisdo do controle de temperatura.
105| OFS3 | Fungo opcional 3 | 0-6v:Retransmisséo (0-6Vcc) LoCK-Travalodos osparamelios | _ Trmopares e termoresisténcias: NO.DP ou 1-DP.
1-6V:Retransmissdo (1-6Vco) :Z;:“j\‘l’l“"me”l‘e‘e“f - Sinal analogico: NO.DP, 1-DP, 2-DP ou 3-DP.
-10: issao (0- .MA: Alterna entre modo . « s s .
0":?2:7::;?2‘;(:;10: ) manal e automético INLO: Ajusta o inicio de escala para o sinal de entrada.
F tra: Falha na transferéncia INHI: Ajusta o fundo de escala para o sinal de entrada.
. o AL.oN: Entrada evento (EI) - . 3 3 . 5
106 | RETY tT'PO de i’ég‘;'Re"ansm’ssa"gesP: I Salta de alame 5.4 Alarmes: O controlador possui até 3 saidas dependendo da configuragéo
retransmissao SP: R issdo de X . . B .
) Sp3: SP3 substiui SP1 Ha 11 tipos de alarmes e um temporizador de retardo selecionaveis. Ha 3 modos
Inicio da escala 142 | E2FN | Funglodoevento2 | " o B4 de alarme (A1MD, A2MD e A3MD) disponiveis para cada funcéo de alarme
107| RELO | 46 retransmisszio -19999 2 45536 Tono de et OFF:Desigato (A1FN, A2FN e A3FN). Além disto a saida de alarme, no entanto, poderéa ser
147 | AMDL P 0 configurada com somente 8 tipos de fungdo de alarme ou temporizador de retardo.
108| REHI Fundo de escala 19999 2 45536 do alarme 1 ON: 00.01 2 99.59
N - - a455.
da retrar d 148 Tempo de retardo OFF: Desligado 5.5 Modos de operacao dos alarmes: O controlador possui 5 modos de operagao
Endere ial AL | 4o alarme 2 ON: 0001 299.59 da tipo de al di wvel:
109 | ADDR GO serial 12255 para cada tipo de alarme disponivel:
da unidade 119 | aapy | Temeoderetaro OFF: Desligado - Alarme Padrdo (ALMD = NORM): Sua saida sera energizada com a ativagio
2K4: 2.4 Kbitsls do alarme 3 ON: 0001 29959 do alarme e desenergizada com a desativagdo do mesmo.
4K8:4.8 Kbitsls 51 | s Soft-stat 000 eclcnde 6650 - Alarme de Remanéncia (ALMD = LTCH): O alarme permanecera energizado
Velocidade de 13,532 ?ff;gistss (HHMHD 10 {Desligact) a mesmo apds sua desativacso. Este modo podera ser resetado pressionando a
10|BAUD | transmissdio da 19K2-19.2 Kbits/s Poténcia maxima de tecla RESET apo6s a desativagéo do alarme.
rta serial . . 152 | SPL1 | softstart do controle PLILaPL1H - Alarme de Pulso (ALMD = HOLD): Impede a ativagéo do alarme durante a
porta seria 28K8: 28.8 Kbits/s pincpa ie Fu AL > \ A ;
38K4: 38.4 Kbits/s PRPE—— sua energizagao. Apos ligado, o alarme funcionara de maneira padronizada.
N oténcia maxima de . N -
S7KG 576 Kbl 153 | SPL2 | softstart do controle PLOL aPLoH - Alarme de Remanéncia e Pulso (ALMD = LT.HO): Executa as fungdes de pulso
115K:115.2 Kbis/s secundario e remanéncia simultaneamente.Este modo podera ser resetado pressionando
Comprimento 7hlt: 7 bits . . . =
111 | DATA dospdadOS oo 156 | SFTH Va\ogqstg i?:;bmta 10999 2 45535 atecla RESET apo_s a desativagéo do alarme. o
: - Alarme de Set Point (ALMD = SP.HO): Impede a energizagao do alarme e da
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valor de set point.



5.6 Retardo de alarme: Durante a energizagéo do controlador, alguns alarmes
poderao ser ativados antes do valor de processo alcangar o set point desejado.
Para evitar isso, um retardo de alarme esta disponivel para uso. Para habilita-lo
basta configurar os parametros A1DL, A2DL e A3DL.

5.7 Rampa: A fungédo rampa sera executada durante a energizacéo e quando o
o set point for alterado. Utilize os parametros MINR, HRR, ou RAMP para
executar a fungdo rampa e selecione RR para ajustar a taxa de subida. A partir
do momento que o modo manual, o auto-ajuste, o modo de calibragdo ou modo
de falha seja executado, a fungéo rampa sera desativada.

5.8 Temporizador de retardo: O temporizador pode ser configurado com ou sem a fungéo
rampa e ajustado através do parametro dtMR. Ja os alarmes poderao ser
configurados como temporizadores ao selecionar dtMR nos parametros A1FN,
A2FN e A3FN. O tempo é em minutos de 0 a 4443,6 min. Esta fung&o dispara
o temporizador quando a temperatura atinge o SP (set point). A saida de
alarme correspondente é acionada ao final do tempo transcorrido.

5.9 Calibragao do usuario: Permite ao usuario ajustar os valores de fabrica. Ha
dois parametros: Offset baixo (OFTL) e offset alto (OF TH) para corrigir o erro no valor
de processo (PV). Para isso o usuario devera ajustar os parametros OFTL e OFTH
para corrigir o valor de PV. Ja para a entrada do sensor estao disponiveis os
parametros CALO e CAHI, onde para o primeiro se ajusta o sinal alto e no segundo o
sinal baixo. Pressione e segure a tecla [2] até acessar o menu normal de indicagao.
Agora pressione e solte a tecla [&] para acessar o parametro OF TL. Agora envie
seu sinal baixo para a entrada do sensor e depois pressione e solte a tecla [2]
Se o valor de processo for diferente do sinal de entrada, o usuario podera
utilizar as teclas [x] e X para ajustar o valor de OFTL (display inferior) até que
o valor de processo alcance o valor desejado pelo usuario. Pressione e segure
a tecla [€] por 5 segundos para concluir a calibragdo do nivel baixo. Para a
calibragao nivel alto basta utilizar o mesmo procedimento.

No grafico abaixo, os valores de OFTL e OFTH pertencem a uma reta. Para
melhorar a preciséo basta utilizar dois pontos o mais distante possiveis. Apés
o fim da calibragao, o tipo de entrada sera armazenado na memoéria. Caso seja
alterado, a mensagem £AE-~ serd mostrada indicando um erro de calibrag&o.

Valor ~— Calibragao do Usuario

Nivel Alto Desejado [---t-----------#--> =

Calibragao de Nivel Alto Calibrago de Fabrica

Calibragéo de Nivel Baixo
Nivel Baixo Desejado

Sinal de Entrada

5.10 Filtro Digital: Em algumas aplicagdes o valor de processo & muito instavel
para ser lido. Para corrigir isso, um filtro passa-baixo programavel foi
incorporado, onde sua constante de tempo devera ser especificada através do
parametro FILT. Seu valor de fabrica é de 0,5 segundos, mas pode ser ajustado
de 0 a 60 segundos onde o 0 desabilita o filtro na entrada do sinal.

5.11 Falha de Transferéncia: O controlador entrara em modo de falha caso
alguma das condigbes abaixo ocorra:

- O erro SBER ocorreracaso o sensor seja danificado, em corrente de entrada
inferior a 4-20mA ou uma alimentagéo abaixo de 0.25V para 1-5V.

- O erro ADER ocorrera em caso de falha do conversor analégico-digital. As
saidas 1 e 2 entrardo em modo de transferéncia.

- Modo de transferéncia: Este modo sera ativado caso o controlador reconhecga
algum erro. O alarme sera configurado para a saida ON-OFF e ajustado conforme
os parametros A1FT, A2FT e A3FT.

5.12 Soft-start: O controlador possui a fungéo soft-start para limitar as saidas
de controle Out1 e Out2 para um tempo programavel STF ou até um valor
limite programado STFH. O primeiro dos dois ira terminar o soft-start e o
controle PID normal ira iniciar. Ha 5 parametros disponiveis para esta funcao:
- SFt: Temporizador. Se SFt #0, o soft-start sera ativado. Podera ser configurado
em HH:MM na escala de 0 a 99,59.

- SFL1: Limite de saida para o controlador principal. Varia de PL1L a PL1H.
- SFL2: Limite de saida para o controlador secundario. Varia de PL2L a PL2H.
- SFtH: Valor maximo. O soft-start sera desativado assim que o valor de processo
igualar ou superar SFtH.

- SFtR: Tempo restante. Indicara o tempo restante de soft-start.

6. AUTO-AJUSTE::

1. Configurar os parametros PB e Tl em zero ocasionara na desativagéo do
auto-ajuste. Ja o parametro LOCK devera estar configurado em NONE.

2. Ajuste o set point para um valor normal de operag&o ou valor um pouco menor
caso uma temperatura maior possa causar dano ao processo.

3. Pressione a tecla == até que a mensagem apareca no display superior.
4. Pressione a tecla [®] por 5 segundos. O sinalizador TUNE piscara indicando
o inicio da fungéo.

ATENGAO: Caso a fungéo rampa esteja em uso, esta sera desabilitada se a fungéo
auto-ajuste for iniciada. O mesmo ocorrera caso o modo manual seja habilitado
ou algum erro seja detectado.

Erro de auto-ajuste: A mensagem sera mostrada no display inferior caso
alguma das condi¢des abaixo ocorra:

- PB exceder 9000 (9000 PU, 900°F ou 500°C).

- Tl exceder 1000 segundos.

- Alteracao do valor de set point durante a auto-ajuste.

7. CONTROLE MANUAL: Para habilitar o controle manual certifique-se de que
o parametro LOCK esteja desligado. Depois pressione e segure a tecla [2]por 6,2
segundos ou até que aparega [FAadl[==--]1 no display. Pressione e segure [2]
novamente por 5 segundos ou até o sinalizador MANU comegar a piscar. O display
inferior mostrara e entrara no controle manual. A indicagao sinaliza a
variavel de controle do controlador primario e £ do controle secundario. O
usuario podera utilizar as teclas [¥] e [4] para ajustar percentualmente o valor de
aquecimento ou resfriamento. Esse valor representa a porcentagem do valores
de CYC1 e CYC2 previamente estabelecidos.

O menu de modo manual podera também ser acessado a partir das teclas[¥][=]
Sair do Controle Manual: Pressione a tecla[® para retornar o controlador ao
seu modo padréo de display.

8. COMUNICACAO DE DADOS: Os controladores possuem protocolo RS-485
Modbus RTU para comunicagéo de dados.

RS-485 Setup: Acesse o menu de configuragéo e ajuste os enderegos para as
unidades de suas respectivas portas. Agora configure os parametros BAUD, DATA,
PARI e STOP de forma que esses valores estejam de acordo com as condi¢des
de configuragéo do PC.

9. RETRANSMISSAO: O controlador podera retransmitir PV ou SP através
dos terminais RE+ e RE- disponiveis desde que a retransmissao seja requisitada no
ato da compra. Um sinal adequado devera ser utilizado para o tipo de retransmissao
instalada. Ja os parametros RELO e REHI deverao ser especificados para
retransmisséo de inicio e fundo de escala.

10. MONITORACAO DA CORRENTE DE AQUECIMENTO: Um
transformador de corrente (MC-CT) é necessario para medir a corrente de aquecimento.
A entrada do TC mede a corrente quando a saida de controle é acionada. Quando esta
esta desacionada o valor da medida de corrente permanece inalterado. Ha uma ou duas
entradas de TC dependendo do modelo. Utilize o parametro HBEN para ativa-los e os
indicadores CT1R e CT2R para obter a leitura da corrente.

- Alarme de falha de aquecimento: Configure o alarme através do pardmetro HBEN.
Este sera ativado caso CT1R for menor que HB1T e desativado se CT1R
superar HB1T+HBHY. Ja para CT2, o alarme sera ativado caso CT2R for menor
que HB2T e desativado se CT2R superar HB2T+HBHY. Os dois alarmes serédo
desativados caso os valores de TC1 e TC2 estejam normalizados. Este alarme
estara desativado quando a saida de controle estiver desligada.

- Alarme de curto na resisténcia: Configure o alarme através do parametro HSEN.
Este sera ativado caso CT1R for maior que HS1T e desativado caso CT1R for
menor que HS1T-HSHY. Ja para CT2, o alarme sera ativado caso CT2R for
maior de HS2T e desativado se CT2R for menor que HS2T-HSHY. Os dois
alarmes serdo desativados caso os valores de TC1 e TC2 estejam normalizados.
Este alarme estara desativado quando a saida de controle estiver desligada.

11. EVENTOS: Estdo disponiveis 2 entradas de eventos. Para selecionar sua
funcao utilize os parametros EIFN1 e EIFN2 disponiveis no Menu Normal de
Indicag&o. N&o sera possivel selecionar dois parametros para a mesma fungéo.
12. SET POINT REMOTO: O set point mudara proporcionalmente a entrada
do set point remoto. J& os parametros RMSP, RINL e RINH deverao ser ajustados
de acordo com o set point remoto.

13. MENSAGENS DE ERRO:

Codigo | Simbolo . =
. Descri rr
de Emro|no display escri¢do Corregao
. o ) Verifique e corrija os valores de configuragéo de OUT2,
Valores de configuragao invalidos: COOLé | pg1, PB2, TI1, TI2 e OUT1. Se OUT2 for necessario
usado para OUT2 quando a DIRT (agdo de | para o controle de resfriamento, o controlador deve usar
4 ER04 resfriamento) & usada para OUTY, ou quando 0 | modo PID (PB 0 e Tl # 0) e OUT1 deve usar o modo
modo PID néo & usat#)l anra OUT1(PB=0e/ | reverso (agao de aquecimento), caso contrério, OUT2
ouTI=0). néo pode ser usado para controle de resfriamento.
o . Corrija o software de comunicagéo para atender aos
1 0 ER1 0 Erro de comunicagéo: codigo de fungéo incorreto. requisitos do protocolo.
1 1 E R 11 Erro de comunicagao: endereco registrado fora Néo utilize um registro de endereco acima do
do intervalo permitido. intervalo permitido para o escravo.
1 4 ER1 4 Erro de comunicagao: tentativa de escrever Né&o escreva dados somente de leitura ou
dados somente de leitura. dados protegidos no escravo.
1 5 ER1 5 Erro de comunicagao: tentativa de escrever um Nao escreva um dado acima do intervalo no
valor fora do intervalo para um registrador registro do escravo
Erro de entrada de evento: duas ou mais Néo defina a mesma fungao em dois ou mais
16 E | E R entradas de evento estéo configuradas para a parametros de fungao de entrada de evento (E1FN a
mesma fungéo. E6FN).
1. Os valores de PID obtidos apés o processo de Auto-
ajuste estao fora do intervalo. Repetir o auto-ajuste.
. 2. Néo altere o valor do ponto de ajuste durante o
26 ATE R Erro de Auto-Ajuste (AUTO-TUNE): falha ao processo de auto-ajuste.
executar a fungéo auto-ajuste. 3. Use 0 ajuste manual em vez do processo de auto-ajuste.
4. Nao defina um valor zero para TI.
5. Nao defina um valor zero para PB.
6. Pressione tecla RESET.
29 |[EEPR| EEPROM ndo pode ser escrito corretamente. Necessita de manutengo.
30 CJ ER| Fahanacompensagao do sinal da junta fria. Necessita de manutengo.
- Sensor de entrada danificado.
39 SBER - Tenséo inferior a 0,25V para entrada 1-5V. Reinstale o sensor de entrada.
- Corrente inferior a 1mA para entrada 4-20mA.
Falha do conversor A para D ou componente (s) . "
40 |AAER relacionado (s). Necessita de manutengo.
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